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BULLETIN 1’90

CESKOSLOVENSKA SPOLECNOST PRO MECHARIKU

Uddlosti se po 17. listopadu 1989 v naSem sté4té ¥it{ ta-
kovym tempem, ¥e Fada zprdv dfive zabfrajicich prvni{ strénky
novin se do nich prost& nevejdou. Mezi takové\zprévy pat¥i
bezpochyby informace o dé&nfi ve védé a v SAV. Po nepfflig
pfesvéddivych a ne prévé vhodnych vystoupenich d¥iv&jsich pred-
staviteld prezidia CSAV bezprostfednd po listopadovych udé-
lostech v televizi a tisku se na vefejnost dostdvaji zprévy jen
minim4lnd a navic v porovndni se zprdvami ze sféry ob&anskych
aktivit plsobf{ chaotickym a nekoncep&nim dojmem. Domnivém se,
Ye to je na 8kodu skute&nému d&ni uvnitf® Akademie, které je
mo?*né naopak charakterizovat jako né&zorovou konfrontaci ob-
tanskych aktivit se stévajfci strukturou, udstici nebyvale
rychle k vytvofenf nové kvality v &innosti a pfedev&im v Fize-
ni védy.

Zésadn{ obrat nastal vytvofenim Komory volenych zéstupcd
(KVZ) pracovist CSAV z iniciativy Koordina&niho centra ob&an-

skych aktivit CSAV. Na mimofddném valném shromd?déni glend







FYZIKALNI PODSTATA PETEROVA PRINCIPU

PeterGv princip (v pGvodni préci "peter s Principle"), poprvé
formulovén v roce 1979 A. Blochem a kolektivem na Université v
Los Angeles, je nadi odborné vefejnosti dostateé&né zném. Autor
¢lanku, ktery na svém pracovisti shledal velice pfiznivé podmin-
ky pro experimentdlni studium d&sledkd Peterova principu, se po-
kusil o jejich teoretické vysvétleni a zjistil, Ze jde o projev
druhého zékona termodynamiky (formulace vychdzejici z rdstu en-
tropie). Ctenat, chce-1i si zn&ni Peterova principu osvézit, na-
lezne je dédle v tomto &ldénku.

Vysvétleni fyzikdlni podstaty Principu musi vychdzet ze snadno
definovatelnych projev( jednotlivce, postupujiciho po Zebtitku
funkci. Takovym projevem je napf. rozhodovéani. Jednotlivec na
kterékoliv pozici vzdy o né&tem rozhoduje: v mén& zdvazZném pri-
padé o tom, co bude mit k sva&ing, v zdvazngjsim pfipadé napf.

o daldim vyvoji statni ekonomiky. V ka¥dém piipadé se rozhodovd-
ni tykd urg&itého pottu prvkd dané vztasené soustavy, ktery oznac-
me n .

Nasledkem rozhodnuti je bud dany prvek funkéni v dané vztazné
soustavé - pfedstavme si, Ze je sprédvngé umistén - anebo nefunké-
ni, &patnd umistén. Potet permutaci n! pak uddvé potet zplsobl,
jak je mozno n prvkd rozmistit.

BudiZz Py pravdépodobnost, Ze nastane i-ty stav, je-1i pfiro-
sené &islo ie ¢i; nl) . Entropie H souboru pravdgpodobnosti

(Shannon a Weawer 1949) je definovéna:

n!
= - 1
H = p; 1n py (1)
S =1
Maximdalni entropie Hmax’ za stavu Py = Py = «-- Py T - [
bude
H = 1n (n!) (2)
max

a relativni entropie HR

I
HR = - [ln (n!)]_‘I i4 Py In p; | (3)
| =
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Nyni je mozno definovat zdkladni zplsoby rozhodovdni:
1. Rozhodovdni harmonické (raciondlni):
V&ech n prvkd je sprdvné& umisténo, coZ je pouze jediny stav

z moznych (n!) stavd. V tomto pfipadé HR = 0.

2. Rozhodovdni chaotické (iraciondlni):
Prvky jsou umist&ny &patn& nebo sprédvng, moznych stavld je
(n!-2). Velikost relativni entropie je déna rov. (3). Ddle lze
rozligovat R. nedokonale chaotické, je-1li 0 < HR <1, a R. do-

konale chaotické, kdy HR = 1 (jinak Ffe&eno HR = 100 %

3. Rozhodovédni disharmonické (antiraciondlni):
Jde o specialni ptipad. V8ech n prvkd je umisté&no Spatn& a
pfitom tak, aby vznikld &koda byla co nejvétsi (op&t jediny moZ-
ny stav), a HR = 0.

U?iti klasifikace rozhodovdni v praxi snad nejlépe vyévét—
lime na pfikladu:

Pfedpoklédejm37 e na ulici prochédzejici centrem krajského més-
ta méa byt.éedesétiminutovy interval trolejbusové linky zkrdcen

na sedm minut. Mimo to je potfeba obnovit trolejové vedeni, vo-
zovku roz§ifit a jeji rozbity, obtiin& sjizdny povrch nahradit

novym, a navic vyménit staré vedeni zemniho plynu, podezielé

z Gnikd.

Harmonické rozhodnuti by nejspife vyvolalo tento postup
praci: Nejdfive oprava plynového vedeni, pak roz8{fit vozovku
a polo%it ziviény kryt, ndsleduje rekonstrukce trolejového ve-
deni a nakonec zahudt&n{ intervald linky.

Disharmonické rozhodnuti naproti tomu zajist{ nejdfive
opravu trolejl b&hem jiZ zahu&t&ného provozu linky, nato rozSi-
feni vozovky za stédvajici sloupy trolejového vedeni a nako-
nec vykopy plynového potrubf pies prdvé dokon&eny, novy zivité-
ny kryt vozovky.




Chaotickd rozhodnuti jsou zbyvajici (4! - 2) = 22 moZnosti,
jak v daném pifipadé postupovat.

Zkoume jme ve svétle téchto poznatkd Peterdv princip, ktery
tika, e "kazdy pracovnik postupuje na Zebritku sluzebnich funk-
c{* tak dlouho, dokud se neocitne na misté, na které svymi schop-
nostmi nestac¢i".

Pokusme se modelovat typickd stadia I. aZz IV. tohoto proce-
su. Ptitom v&ak I. stadium vibec nemusi byt potdteZni - vyvoj ma -
e zatinat II., pfipadn& i vy88im stadiem.

I. Pracovnik je schopny zastdvat svou funkci. M& zajem roz-
vijet své znalosti. Rozhoduje pfevdiné harmonicky. Pramgrnd hodno-
ta HR se bli?i nule.

I11. Pracovnik, G&inkem Principu posunuty na vyS$Si pozici,
ztrdci potfebny pfehled. Sv(j postup si mylngé zdGvodnuje schop-
nostmi, které nemd. Rozumi pouze z€&sti tinnosti, za kterou je
placen. Rozhoduje nedokonale chaoticky, takZe 0 < HR < 0,5.

II1. Pracovnik, postoupivdi ddle, nerozumi jiZ vibec ¢innos-
ti, kterou ma vykonévat (bez ohledu na to, zda je moZno ji rozu-
mét). To ho utvrzuje v presvédleni o jeho nedostiZnosti. Hodnoty
5 P,y Se postupné sbli?uji. Rozho-
dovéni je nedokonale chaotické, pritom 0,5 < HR < 1.

pravdépodobnost{ Pp -+ P

I1V. Pracovnik neznd ani z&kladni pojmy z oboru, v némz
sastdva dGle?itou funkci. VSechny prvky mnoZiny moznych rozhod-
nuti maji stejnou pravdépodobnost Pi- Jeho rozhodovédni lze mode-
lovat pomoci po¢itale generdtorem nahodnych &isel. Dosp&l prak-
ticky limitniho stavu, rozhodovani je dokonale chaotické. HR = 1.

ftyrfdzovy model popisuje (i kdyZz znatne zjednodusené) expe-

riment4aln& ovéfenou funkéni zdvislost HR = f(t) kde t = ¢as (ne-

zkrdceny zépis by byl Hp = Flt, & , «..)yviz ddle). V kaZzdém okam-

7iku plati

AL =0 (4)
9t
jinak feteno, entropie (souboru pravdépodobnosti) rozhodovani

(individua) se nemiZe zmendit. To je dikaz, e fyzikdlni jevy,

definované pomoci Peterova principu, jsou vlastng specifickym pro-

jevem druhého zdkona termodynamiky, ktery ¥ika, Ze entropie ves-
-6 -
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miru jako celku se nemlZe zmen3it.

Ptipoustime samozfejmé&, 2e vynaloZenim prdce je moZno entro-
pii pozorované vztaZné soustavy zmen8it za cenu, Ze entropie je-
jiho okoli vzroste nejmén& o tolik (viz napf. Bennett 1988).

Z mechanismu modelu vyplyvaji dals3i dileZzité poznatky:

Neni mozné, aby pracovnik soustavné& rozhodoval disharmonicky
(HR—e>U), pokud to nebylo cilem jeho umisténi na danou pozici
(v kterémzto pf¥ipadé mé& schopnosti pozici zastdvat). Existuje-
-1i takovyto pracovnik, musi tasem postoupit na Zebfidku funkci
a rovnéz jeho rozhodovdni se nutné Fidi rovnici (4).

Cetné experimentdlni vysledky dovoluji doplnit podminku (4)
takto: ktfivka zdvislosti HR = f(t) je v kazdém bod& definiéniho

oboru ryze konvexni. Plati, Ze

2.
’BHR

2 t?

Podminku (5) moZno pracovné nazyvat zdkon dynamiky rozhodovéni:

0 (5)

"Rychlost rlistu entropie rozhodovédni se nemiZe zmenit".

Velikost HR v Case ti > t0 je déna
b
7
oHp
He = / 3t dt (6)
(4
Tento vztah lze - pouze pfiblizn& - vyjddfit empirickou funkci
o
Hp = l:(ti - tg)/ (T - tU)] (7)
kde T odpovidd ¢asu, v némz je dosaZeno HR =1 a& =21 Jje

koeficient rostouci s hodnotou log(IQ), déle nepfimo Umérny koe-
ficientu protekce kp a degenerac¢ni schopnosti CNS, kdeg'

Zésadni poti? znesnadnujici uziti rov. (7) je v féddové
rozdilnosti hodnot T:

Napf. pro log(IQ) =< 1,85 je &as T Ffadové nékolik mé&sich
a? rokl, zatimco pro log(IQ) = 2,08 nékolik desitek let, takze
v druhém piipadé& se pracovnik &asto nedo’ije ani gasu (t/T) =
='0,3, kdy priblizné HR = 0,1. Skute&nou vyjimkou jsou pra-

covnici (kp = 0, kdea4>0, o > 1), ktetfi se doziji veéku tv’

-7 -




kdy jeste HR —= 0.

Této d4sti problematiky je nutno v budoucnu vénovat patric-
nou pozornost a vyzkum soustfedit na metody stanoveni parametrd
®« , T. Pak bude moZno (libovolnou dobu dopfedu) vypocist konec-
nou pozici, za kterou ji? sledovany jednotlivec nebude postupo-
vat. Do nyn&jska bylo tuto pozici moZno stanovit pouze odbornym
odhadem.

Na zéklads statisticky vérohodnych hodnot log(IQ) a na z&a-
kladé planovanych hodnot k_ bude moZno stanovit potfebny podet
a druh tzv. "findlnich pozic" (tj. pozic, na nichz jejich drzi-
telé setrvaji, nebot dosahli hodnoty HR-—>1) na ur¢ity pocet
rok dopfedu. Bude také moZno nejen tyto findlni pozice redlne
pldnovat a pfedem pripravovat, ale také na né pracovniky pfimo
umisfovat - bez postupu po Zebfi¢ku sluZebnich funkci. Takové
urychleni vyvoje v8ak dfive nutno bedlivé zvéazit.

Ddle se rysuje perspektiva vyuzit{ potitatl na findlnich

pozicich. Je ztejmé, Ze dokonale chaotickée rozhodovdni je snadné

modelovat pomoci pocitace (vicendsobnym) uzitim RANDOM - ins-
trukce. A potitage i nejmensich kategorii jsou - v daném Casovém
intervalu - schopny vyprodukovat o né&kolik fé4dd vyssi pocet roz-

hodnuti, ne? sebevice iniciativni Gfednik na dané pozici.

Jaroslav Ambro?
Geotest Brno

MACHUY PRINCIP JAKO SPOJOVACE ELANEK MEZI PRINCIPEM
EKVIVALENCE A OBECNE RELATIVISTICKOU KOSMOLOGII

V soudasné dob& existuje fada rdznych nédzord na Machiv
princip. Podle n&kterych autorl jde jiZz jen o historickou zd-
le?itost, jen? si nezasluhuje v&t%{ pozornosti neZ Einsteindv
staticky model vesmiru. Jin{ zm&nili podstatn& obsah tohoto
principu1), a nd&kteti{ se dokonce pokouZeji jej vyvratit. Ma-
chova my&lenka, kterd byla pro Einsteina vlastn& motivem, ve-
doucim k obecné teorii relativity, nebyla nikdy jednoznaé&né
formulovdna. Tomu se nelze divit, nebof princip byl vidy pln
problémd. V tomto &ldnku chceme podat pouze ndért Machova
principu jako celku, potom se soustfedime na jednu z otédzek,
jenZ jej obklopuji.

Z4kladem na%ich dvah bude Einsteinlv princip ekvivalence.
Lze ho vysv&tlit postupem, ktery se sice odchyluje od obecné
teorie relativity, ale pti podrobn&j¥i diskusi seznéme, Ze
uvedeny postup ve sporu s obecnou teorif relativity neni.
Potom, jak se ukaZe, zmiz{ jeden z problémd zddnlivé nesludi-
telnosti teorie relativity a Machova principu. Nakonec je z
tohoto nového zorného Ghlu podédno ndzorné vysvétleni rozdflu

mezi stavem bezt{i?e a t{%{ plsobici na té&leso.

Princip ekvivalence a relativnost pohybd

Z4kladni my&lenka principu vychdzf z relativnosti pohybl.
Hmotné t&leso, urychlované plsobenim sfly, vykondvd pohyb,
jenz by nebylo moZné definovat, pokud by neexistovala ostatnf
télesa ve Vesmiru. VzdyEt pohyb je zm&na polohy t&lesa vzhle-

dem k tslesOm jinym. Setrva&nost hmoty se projevuje vyhradng

1)

Mach@lv princip jako okrajovd podminka: "Setrvafnost je sou-
hrou mezi hmotou a prostorocasem v jejim okolf, pFicdemZ

je metrika prostorodasu ur&ena hmotou". To plati i v kos-
mologickém m&rf{tku.
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pti jejim wurychlovédni ve form& setrvadné sily Fi. MnoZstvi

setrvatnosti je pak definovéno druhym Newtonovym zdkonem

L= - 1
F/- m/.q) ( )

4

kde konstanta dmérnosti m, definuje novou veli&inu, nazyvanou
setrvadnou hmotnosti t&lesa. Zdporné znaménko ve vzorci znati,
e zrychleni a a setrvadnd sila Fi jsou opatného sméru.
Protofe zrychleni, jakoZto fyzikdlni jev, je podmin&no exis-
tenci ostatnich t&les ve vesmfiru, plati tat4d? podmin&nost i
pro setrvatnost kteréhokoliv té&lesa, majfic své kvantitativni
vyjad¥eni v jeho setrva&né hmotnosti.

Jedinou mo¥nou a ptijatelnou interakci, schopnou ptenéddet
na d4lku informaci o existenci vesmirnych t&les, je gravitaéni
pole. Toto pole must byt tedy faktorem, ktery zprostfedkuje
souvislost mezi setrvatnosti a ostatnimi vesmirnymi té&lesy.

Pro daldf{ dvahy je nutné definovat kosmickou vztaZnou
soustavu. Jako nejvyhodn&jsi se jevi zavést takovou referenéni
inercialn{ soustavu, ve které se jevi reliktové zéfeni kosmic-
kého pozad{f jako izotropni. Jinou dile?itou okolnosti v danych
Gvahdch je fakt, %e podle principu ekvivalence jsou si setr-
vatnd a tfhové hmotnost kteréhokoliv t&lesa pFesn& rovny.
Rovnost spodivd v nésledujici skute&nosti: Pfedpoklédde jme, Ze
t&leso o znamé setrva®né hmotnosti m vykazuje tihu Fg v né-
jakém gravitaénim poli. (Nejsndze je tato tiha zmgtitelnd,
je-1i t&leso v tfhovém poli v klidu). Pokud je tiha Fg rovna
setrvagné sfle F. (zms¥ené v ptedchozim pokusu), bude té&leso
padat volnym pédem se zrychlenim g, stejnd velkym, jako by
bylo zrychlen{ a. Tiha F_ a gravitaéni zrychlen{ g maji
v&ak nyni (na rozdfl od p¥edchoziho pokusu, vyjéddfeného rov-
nici (1)) tyz smér. Vyjddfeno jinymi slovy: Jedno a totéz té-
leso bude vlivem stejné& velkych sil urychlovédno stejné, bez
ohledu na to, zda Jje plsobficf sfla silou gravitaénf, nebo
silou, néle¥ejfci jiné fyzikdlni interakci. Odvoldme-1li se

nyni na druhy Newtonlv z&kon

(2)

3

a nazveme-1li konstantu Umé&rnosti m_ tfihovou hmotnost{i té&lesa,

potom (jelikoZ Fg = -F; a g-= a) je rovnost

m = .
? m (3)

samozfejmym ddisledkem, formdln& vyjadfujfcim vyS8e Jjmenovany
princip ekvivalence.

Hmotnost mg je vlastn& pasivni tfhovou hmotnosti{ (m_ )
tdlesa, ptitahovaného silou ng = F_. Podle Newtonova zdkona
akce a reakce pritahuje pokusné t&leso zdroj tihové sily
aktivni silou Fga stejné velikosti, jakou mé& sfila pasivni,
sily maji v8ak opaény smér, tedy Fga = - ng. Pfiklad 1lze
nejlépe objasnit p¥i vnuceném klidu obou t&les, a za plredpo-
kladu, %e hmotnost obou t&les (zdrojového i pFitahovaného) je
stejnd. Pak by sila ng urychlovala experimentdlni té&leso se
zrychlenim g a protoZe nédleritost této sfly ur2its interakci
- jak ji? bylo fedeno - neni dile?itéd, udflela by sila Fga
zdrojovému t&lesu zrychleni a = - g. (JednoduSeji: dv& stejnd
télesa v symetrické situaci by se navzédjem urychlovala stejné
velkymi gravita&nimi silami, prostoroasové soum&rnym zplso-
bem. Toté* plati i p¥i pouzitf{ obecn& relativistickych vzor-
ct.) Druhy Newtonlv zédkon pak definuje aktivn{ tihovou hmot-

nost td8lesa jako konstantu Umérnosti m__:

ga

Fj‘? = Mga - @ (4)
Diky vsem vyde uvedenym okolnostem (tj: Fga = - ng, a = g,
Fg = ng a mg = mgp) je mga = mgp’ co? znamend, ze aktivni

a pasivni tihovd hmotnost t&lesa jsou si rovny.

Z4dkon akce a reakce pfi volném pédu

Soutasny ndzor je ten (odhlédneme-l1i od slapovych a pti-
padnych vnit¥nfch sil), Ze ve vzta?né soustavé volng padajici-
he tslesa neplsobi %&dné sily. Stav v takovém referentnim sy-
stému je ekvivalentni situaci ve volném t&lese, jen se naché-
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z{ daleko ode v&ech nezanedbatelnych zdrojd gravitacnich poli.
Ve voln& padajicim t&lese (v tzv. "Einsteinové bedné")z) se
pouze sfly gravita&ni a inercidln{ navzdjem rusi. A jak si
Einstein s4m uv&domoval, je jeho teorie pouze popisem skutet-
hosti, nikoliv né&jakym vysvdtlenim zdkladnfch p¥i&in, néco
podobného je totiZ nemoZné vytvofit. Vidyt celd fyzika je
pouze popisem, ktéry md¥e byt pripadn& vylepZen (a mus{ byt
vylep&en, narazi-1i se na n&jaky novy jev, vymykajici se
platné teorii).

Fyzika nikdy nevysv&tluje n&jaké zédkladni pFiciny, ty ma-
ji axiomatickou povahu a tu si té? uchovajf. V naSem ptipadé
fyzika pfedstihuje matematiku, tfebaZe je tomu Castéji naopak.
Situaci je mo¥né porovnat s ndzornym p¥ikladem: Rozdil vySek
dvou stejn& velkych osob je A h = h, - h, = 0. Rozdil cen

1 2

dvou stejné& drahych druhl zboZi je A c = Cq - €y = 0. Matema-

ticky mGZeme tedy zcela bezchybn& psat

AC = L\h) (5)

jeliko? plati, %e 0 = 0. To znamend, Ze rozd{l vySek onéch
osob je roven rozdflu cen danych druh® zboZ?{. Tento vyrok je
pravdivy, vyjadfuje-li ono matematické "rovnid se". Fyzikdlné
jej véak mOZeme tlumodit dvéma rdznymi zplsoby:
1) "Rovné se" je nahrazeno slovy "je rovnocenny (ekviva-
lentnf)" - a vyrok mOZe byt povaZovén tedy za prav-
divy.
2) "rovnd se" je nahrazeno slovy "je stejny, je tentyZ
(identicky)", co¥? jasn& odporuje skutenosti a jde
tedy o nepravdu.
Rozd{fl mezi ob&ma moZnostmi spo&ivd v tom, %e "je rovnocenny"
vystihuje strénku skute&nosti, vice obsaZnou, stojici bliZe
vem okolnostem.
P¥i volném padu se ob& sily - sfla tihovd a sila setrvac-
nd - navzédjem rusi. Je zfejmé, Ze zrychleni t&lesa je identic-

ké s jeho zrychlenim tihovym:

2)Dobrcxu realizac{ Einsteinovy bedny je kabina kosmické lodi
v dob&, kdy nen{ v &innosti raketovy motor.

- 12 -

a=g. ) (6)

Sila tihova F a sila setrvaédnd Fi nyni vytvafeji sloZky akce

a reakce (po fadg). JelikoZ

E, = — F (7)
/

7P

pak z druhého Newtonova zdkona, jen? Fikid,Ze

mes Gply o meoEe

vyplyvd ekvivalence mezi setrvadnou hmotnosti m. a pasivni

tihovou hmotnosti té&lesa mgp' Kdyby platila nerovnost

4 my (9)
byl by zdkon akce a reakce pro pfipad volného péddu naruSen. To
by vedlo k vyskytu tzv. "Eisté sily" (sfla, jenZ se vyskytuje
bez jakékoliv reakce)B), co? je ov3em zcela paradoxni. P¥ijme-
me-1i tedy fakt, e pfi volném pédu t&lesa existujf v kaZdém
jeho bodé sila tihovd i setrvadnd, a Ze se tyto sily navzdjem-
rusi, je mo¥né pouze na zéklads zdkona akce a reakce a dyna-
mického Newtonova zdkona dojit k principu ekvivalence mezi
setrvadnou hmotnosti télesa a ob&ma jeho tihovymi hmotnostmi -

pasivni a aktivni:
(10)
Jeliko? vSechny tyto t¥i veli&iny uddvaji pouze mnoZstvi jedné

a tére hmoty, tvorfc{ dané t&leso (jehoZ zrychlenf) nezdvisi

na druhu interakce, které plsobfci sfla ndle?f), bylo by moZné

3)To by déle vedlo k naruseni zdkona o zachovdni energie

a zédkona o zachovédni hybnosti, jinymi slovy, ekvivalence
m, = m vyplyvd z t&chto zdkonl. Stejny zdvér plati i
pTo ek98valenci mga = mgp'
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tento princip nazvat principem identity. Takovym zplsobem by

bylo mo%no vyhodn& rozliZovat mezi timto principem a principem
ekvivalence, jen? se lépe hodf pro popis jevd v Einsteinové
bedné&.

\ Na tomto misté& je snad moZno namitnout, Z%e problematika,
jen? je zédkladem principu ekvivalence, zde byla prezentovéna
neodpovidajfcim zplsobem. Problém je toti? moZné popsat i ji-
nak: Provedenim Ffady m&¥enf s rlznymi t&lesy, zhotovenymi nej-
lépe z rdznych lé4tek, jsou zjiste&ny setrva&né hmotnosti té&chto
téles L Posléze je objeveno, %e tiha ng t&chto téles je
Gm&rnd jejich setrva&nym hmotnostem. Nynf se tédzeme: Pro¢ je
tomu prédvé tak *? Um&rnost, nad kterou se pozastavujeme, mize

byt zapsdna po zavedeni konstanty dm&rnosti K ve formé

= . 11)
Jelikoz m, = - Fi/a, dostdvéme, ze
= - qf Fo. (12)
K a 7/0//

To v&ak znamend, %e si vlastn& klademe otédzku, pro& je kon -
stanta K rovna tihovému zrychleni g, uZije-1li se p¥i pokusu
pro urden{ setrva®né hmotnosti t&lesa takové zrychleni, jenZ
se rovnd zrychleni tihovému. (Toto tihové zrychleni mlZe navic
v rlznych Faddch md¥eni nabyvat rdznych hodnot, napf. na povr-

chu r@znych planet a pod.). Pozastavujeme se tudiZ nad tim, Ze

z podminky g = a vyplyvé ng = - Fi' Za volného padu je pod-
minka g = a jasn& spln&na, a proto je zapotfebi pouze vy-
svétlit, pro¢ F p = - Fi # 0. Zde jsme vBak nazpé&t u onéch

dvou pohledl na problém: ten konven&ni, jenZz nic nevysvétluje
(nebof podle n&j ve voln& padajicim referen&nim systému neexi-
stuji ?4dné sily) a onen, jenz pripoustf, Ze sila tihovd a
setrva&néd na volné‘padajici t8leso pGscbi. Je zFejmé, Ze podle
nekonven&niho pohledu by nerovnost ng f - Fi opét znamenala

narudeni z4kona akce a reakce.
- 14 -

Disledek pfedchozich dvah pro Machlv princip

Uvedeny rozbor je pro Machlv princip velice dlleZity.
Kdyby ve vztaZné soustavé voln& padajfciho t&lesa neexistovala
?4dné setrva&nd sila, znamenalo by to, e t&leso mdZe byt v
kosmickém referenénim systému urychlovédno, aniZ? by vznikla se-
trvaénd sila. K bé&Znému ndzoru, Ze je nadbyte&né a zbyte&né
komplikovat obecnou teorii relativity né&jakymi gravita&nimi
silami, nebof tato teorie funguje dobf¥e i bez nich, je moZno
dodat, Ze teorie funguje formdln& dobfe, neni-1i pot¥eba do nf
zabudovat Machlv princip. Ustupek neni velky, je prakticky
zcela bezvyznamny, ale teorii relativity znaéné& obohacuje.

Zédvérem by bylo zajimavé se podivat na stav beztiZe z ne-
konventniho hlediska. Co vlastn& tvof{i rozdfl mezi beztfZnym
stavem p¥i volném paddu a stavem, ve kterém se totéZ t&leso na-
chdzi v klidu vzhledem ke zdroji gravita&niho pole, kdyZz leZ{
na podlo%ce ? Vzdyt v obou p¥ipadech plsobf tfha ! (a v teorii
relativity je velikost tihy nezdvisléd na rychlosti).

P¥i volném pddu plsobi gravitadni sila (coby akce) a sila
inercidln{ (coby reakce) v ka?dém hmotném bod& t&lesa, takZe
tento fyziké&lni jev probihd bez deformace té&lesa. Lezfdi

t8leso na podloZce, plsobf{ gravita&ni: sfla pfesnd tym? zplso-

bem, jako pfi volném péddu - tj. v kazdém hmotném bod& télesa -
- sila reakce v8ak prichdzi z dotykové plochy mezi té&lesem a
podlo*kou a je pfendSena k jednotlivym hmotnym bodim aZ po

tom, kdy? vyvolala napjatost a deformaci té&lesa. Stav napja-

tosti mG¥eme sami pocitovat ve stavu klidu v gravitadnim poli
ve tkénich, z nich? na%e t&lo sestdvd - pocitujeme tif¥i. Jak
patrno, souvisi problematika tiZe a stavu beztf’e i s mechani-

kou tvédrného t&lesa a pripadné i s biomechanikou.
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DISKUSN PRISPEVEK PRO JEDNANf KOMORY VOLENYCH zAsTupch
PRACOVIST CSAV DNE 1. 3. 1990
(Spole&né stanovisko Ustavu termomechaniky, Ustavu pro hydro-
dynamiku, Ustavu teoretické a aplikované mechaniky a Ustavu
technologie a spolehlivosti strojnich konstrukecf)

V uplynulém obdob{ vladnouci reZim povaZoval CSAV za své-
ho intelektudlniho nepfitele. Jen ohled na mezindrodni vefejné
mingni{ a ochota n&kterych tehdejsich vedoucich p¥edstaviteld
Akademie slou?it mocipédndm a potfeba tyto sluZby vyuZivat
zplsobily, Ze se reZim nezbavil €SAV jako celku. Vynahradil si
to v&ak Fadou postihl. Mncho pracovnik( bylo donuceno odejit,
ale i ti ostatni podléhali pravideln® se opakujfcim komplexnim
hodnocenim pro uzavifenf pracovnich smluv na omezenou dobu.
Krom& toho byla CSAV trestdna fadou ekonomickych sankc{. Vedle
tzv. stop-stavu po&tu zam&stnancd to byl zejména zna&n& niZ2s{
nédrdst mzdovych prostfedkd oproti celostdtnimu priméru. To
nejlépe potvrzoval silny odliv schopnych mladych pracovnikd z
fSAV do jinych resortd, nebot finan&ni ohodnocenf jejich préce
zde mnohdy neumo¥novalo pro n& a pro jejich rodiny zajistit
alespon #ivotnf{ minimum. Vedle ekonomického =zaostévénf v
persondlnich z4le?itostech postihlo Akademii i zaostévéni
vybaveni jejich pracovid¥ v disledku krdceni prost¥edkd na
dovoz moderni p¥istrojové a vypodetni techniky. To se dotklo

pfedev&im Gstav® technického charakteru. Je v této souvislosti

paradoxem, Ye tyto sankce by dnes m&ly pokradovat.

Je pravdou, ¥e v uplynulém obdobf doséhla &eskoslovenskd
vyzkumnd zdkladna po&tu tém&f 250 tisfc 1lidf, =z toho tsAv
pfedstavuje jen necelvch 7 procent. Jen zhruba jedna t¥etina
t&chto pracovnik se v8ak podil{ skute®n® na vyzkumu a vyvoji,
ostatni vytvafejf neproduktivni byrokraticky apardt, rGzné
komise a instituty rozvoje, které krom& hlédSeni neprodukujf
vibec nic. Tim se vefejnosti soustavn® predklddal nep¥fznivy
obraz v&dy jako neu?ite&ného p¥ivé&sku a tomu odpovidal i podfl
investic ze stédtnich prostfedkd, ktery &inil pouhych 39 % cel-
kovych vydajd na v&du a vyzkum, zatimco ve vysp&lych zemich se
stdtni podil pohybuje mezi 50 aZ 60 procenty. Dne3ni snahou
vlady je tuto dotaci sniZit na pouhych 35 % a ménég&.

Uzndvédme nutnost dosédhnout vyrovndni stdtnfihorozpoétu,
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ale pokud by kréceni rozpo&tu Akademie m&lo pokradovat, pova-
Jujeme za nutné upozornit na nédsledujici fakta.

Finan&ni prostfedky byly a dosud jsou pfid&lovény globdl-
ng a nedfelové a proto poZadavek na krédceni rozpoltu CSAV pFi-
n%%{ naSemu ndrodnimu hospoddfstvi efekt pouze zdénlivy, fi-
nan&ni Gspora je mald a naopak rizika z nf{ vyplyvajici jsou
vysokd. Administrativn{ zplsob kréceni nepostihne jen nepro-
duktivni slo¢ky, ale postihne vsechny v&decké kolektivy bez
vyjimky a bez ohledu na jejich perspektivnost. Dals{ krdceni
by bezpochyby vedlo k rozbiti té&chto kolektivi a odlivu schop-
nych lidf{ do lépe financovanych a 1lépe materidlné& zajigténych
resortd a dnes aktudln& i do zahrani&i. Naopak, ani okamZité
uvoln&ni nadbyte&nych pracovnikd z rekonstruovanych nebo
rusenych pracovi3t neptinese Gspory mzdovych prostfedkd vzhle-
dem k povinnostem organizace, které vyplyvaji ze zdkoniku préa-
ce.

véda a =zékladni vyzkum jsou charakteristické &asovym
pfedstihem - &asto dosti dlouhym - pted konkrétnim vyuzitim.
Tézko tedy bude =zédkladni vyzkum, zvl&sté pak v soutasném
pfechodném obdobf, moci byt financovédn n&kterym resortem, nebo
snad pfimo podniky. Proto i nadédle musf{ zékladni vyzkum finan-
covat st4t. Ka?déd koruna dnes uet¥end se miZe zna&n& prodra-
$it v budoucnosti, kdy si &eskoslovenské podniky uvédomi, Ze
vyhradn{ orientace na licenéni dovoz je zbavuje konkurence-
schopnosti a Ze se ocitaji v postaveni zdvislém na diktdatu

majitele licence. Kdo je ze soutasnych vlddnich p¥edstaviteld

ochoten se timto zplisobem podepsat na nas{ ekonomické budouc-

nosti ?
Uloha nepfetr?itého rozvoje vé&dy Jje nezastupitelnd v
ka>dém modernim statd. To se tykd predevdim véd fyzikdlnich,

chemickyeh a v neposledni Fadé& vé&d technickych. V minulosti

byla tendence zuZovat efektivnost védy na pouhé p¥imé vyuzitfi
produkt@ v&dy v praxi. Je to deformovany nézor, ktery navic
vibec nebral v UGvahu fakt, %e dosud 24&dny ekonomicky faktor
nenutil nase vyrobn{i podniky k tomu, aby si komplikovaly
vlastni situaci rizikem =ze =zav4dd&ni poznatklG vé&dy do své
produkce. Tato skuteZnost je vSak tasto pricéitdna na vrub vé&dy
samotné a je Jji tak neprédvem vy&i{tdna nizkd efektivnost a
- 20 -

nizkd névratnost vloZenych prostfedkd. Kdyby i nadédle byl
tento nézor uplatﬁovéq,stane se vyzkum pouhou parodifi vé&dy a
ztrat{ své skutetné posléani.

S ohledem na sou&asnou situaci v CSAV i v na%i spole&nos-

ti navrhujeme tato konkrétni opatfeni.

1) Doporudujeme znovu zvéZit, zda administrativni krécen{
rozpottu splni predpoklddany cil vl&dy. V prkipad&, Ze vlddni
opatfenf ve skute&nosti mif{ jen proti né&kterym, pfedevsim
byrokratickym sloZzkéam €SAV, z4déme, aby prezidium jednoznatné
objasnilo, jakym zpGsobem krédceni rozpo&tu postihne jednotlivé
pracovistd CSAV.

2) Doporudujeme uvéa?it, zda by si vldda v rémci nabizené
zahrani&ni pomoci nem&la nechat ud&lat posudky prédce jednotli-
vych védeckych dstavi a p¥ipadng& metody jejich ¥fizenf{ od vy-
znamnych a nezavislych v&deckych kapacit ze zahranidf{ a teprve
na jejich podklad® &init zdvaZnéd rozhodnutf.

3) Politika Gtlumovych sm&rd v minulosti dokl4déd nesmysl-
nost direktivnfho rozhodovdni o neperspektivnosti n&kterych
sm&rd védy. Takovym oborem rozhodn& nemohou byt technické vé-
dy, proto¥e zékladni vyzkum v této oblasti m& zédsadni vyznam
pro technickou Groven vyrobk® naseho prdmyslu v budoucnosti.

4) Povéfujeme pfedsednictvo KVZ k tomu, aby co moznéd v
nejkrat3im terminu dosédhlo uskuteénéni voleb nového prezidia
SAV podle novely zdkona o CSAV. '

5) Vyzyvéme pfedsednictvo KVZ, aby se zasadilo o to, aby
v pfisnd limitovaném terminu byl (tad prezidia SAV pf¥ebudovdn
na servisni centrum CAV s po&tem zam&stnancd, nepfevySujici
1/3 jejich souauného poctu.

6) Doporudujeme, aby po ustaveni novych fediteld byla
urychlen& pfebudovdna struktura Gstavd na flexibilnim principu
feSitelskych kolektivd. § pFechodem na vyS8S{ samostatnost
Gstav® je treba sni%it a zprofesionalizovat administrativu
viech pracovist.

V Praze dne 27. 2. 1990

Za volené zdstupce UT,0H,0TAM,0TSSK
Ing. Ivan Dobid$ v.r.
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RECENZE KNIHY DYNAMIKA, SNTL PRAHA 1989

(Autofi: Doc. Ing. J. Brousil, CSc., Doc. Ing. J. Slavik, CSc.
Prof. Ing. V. Zeman, DrSc.)

Jednd se o celostédtni udebnici dynamiky, schvdlenou obéma
ministerstvy &kolstvi. UZ tento fakt doklada zplGsob vzniku
takovych udebnic, které byly vlastn& monopolem kolektivl, pe-
dagogl a ¢&asto vznikaly fadu let. Posuzovand "dynamika" neni
vyjimkou, lze ji tedy jako celek povaZovat za produkt uplynulé
éry. Osobn& se domnivédm, %e jiZ sama podstata my&lenky vydéavat
ncelostdtni udebnice" je nezdravd, protoZe vylutuje piedem
konkurenci my3lenek a nézorl. Myslim si, Ze dobrou knihu o
dynamice jsou schopni vytvofit také autoli z jinych kruhl neZ?
jen pedagogickych.

Nyni ke knize samé ! Mé& byt ndhradou za knihu J. Srejtr:
Technicka mechanika III . - Dynamika z r. 1958. Mohl jsem
tehdy zpovzd4li pozorovat vytvdfeni jejf koncepce. Byla to uZz
pti svém vydéni v r. 58 kniha ne prévé moderni, tvofend zcela
v duchu jejfho autora, ktery tém&F vyhradng uzndval "tuhou
dynamiku", i kdyZ Jjsou v knize mezi kapitolami o mechanice
tuhych t&les vloZeny kapitoly o elementdrnich problémech
kmitdnf. I kdy? tedy této uEebnici nelze plipsat pfivlastek
moderni (vhodn&j&f{ by byl zprofanovany termin "pokrokovy"), v
jedné v&ci vynikala, a sice v preciznosti zpracovédni. Nepo-
chopeni tehdejsiho stavu dynamiky jako oboru se ukdZe ihned
pfi srovndni s tehdy sotva deset let starou knihou Timo$enko,
Young: Advanced Dynamics (1948). Je ptfzna&né, Ze tuto dnes
vice ne¥ &ttyficet let starou préci uvddéji v seznamu literatu-
ry autofi recenzované utebnice.

Je logické, e mdj posudek se bude také opirat o srovnéni
s knihou prof. Srejtra, hlavné je v8ak nutné konfrontovat
Groveh nové ubebnice se soudasnym stavem oboru a poZadavky na
Groven vyuky posluchad strojnich fakult. Posuzovdno z tohoto
druhého hlediska nutno bohu?el konstatovat, Ze préce autorl
nedopadla Gsp&%ng. Dlvodd pro toto své stanovisko uvadim déle
n&kolik. Z celkové koncepce (&tvrtinu rozsahu zabiraji partie

o kmiténi) by mohl vzniknout dojem, Ze jde o dynamiku.v poné-
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kud 8irsim pojetf, neZ je u néds na vysokych 8koldch zvykem,
tj. véetnd tzv. "elastodynamiky". Av3ak v Uvodu (str. 1118)
najdeme tuto v&tu:; "VySetfovdni pohybu vyZe uvedenych dynamic-
kych modeld je nédplni dynamiky tuhych té&les a jejich soustav,
které je vé&novdna tato kniha". je v tom z¥ejmy rozpor, kdyZ
napf. v kap. 9 o kmitdnf se hned v dvodu hovof{ o modelech
t8les, které charakterizuji "tuhost" nebo pruZnost atp. My-
slim, %e by bylo vhodné v Dodatku na konci knihy uvést, co to
"tyhé" té&leso je a kdy je vibec moZné je pFiblizn& za takové
poklddat. V knize uveden$ definice tohoto =zédkladniho pojmu
(4dvod kap. 4) jsou sice pro vyklad postadujici, ale jsou
zfejmé nedplné. Daldf{ koncep&ni vEci je celkem zbyte&né vytle-
néni kap. 8 "Zéklady analytické mechaniky", kterd méd tim
obdobné postaven{ jako "Kmit4ni". Podle mého ndzoru by tato
partie patfila do kap. 5 "Dynamika soustav t&les", kde by jako
metoda sestavovdni pohybovych rovnic byla paralelou inZenyr -
ské, osviédéené "metody uvolnovédni"™. Pak mohly myslim zmizet
dnes u? vyvojem ptrekonané odd. "Metoda redukce silovych a
hmotovych velitin" a "Néhrada t&lesa hmotnymi body". UmoZnilo
by to také wucelendjsf vyklad. Rovn&? prekonané je myslim
ptehnané zavad&ni setrva&nych G€inkG. I vnitin{ silové a
momentové d&inky v fezech t&les lze jednoduSe urdit z pohybo-
vych rovnic odd®lenych &dst{ té&les. Setrvagné Géinky jsou asi
rovnés piidinou "Sestavovédni pohybové rovnice d Alembertovym
zpGsobem", toto je myslim dnes u% archaismus, ktery jenom
nep¥{1i§ fundované ttendfe mate.

Vibec hlavni vytka proti koncepci ugebnice je, Ze autofi
nezaregistrovali prudky vyvoj vypotetni techniky, kterd se
stala UGstrojnou &4st{ oboru. UZ ve zmin&né knize Timo8enka a
Younga jsou uvedeny na svou dobu vykonné vypoletni metody,
napf. numerickd integrace dif. rovnice. Nic takového ttendt
nenalezne v recenzované knize, s vyjimkou dnes:jiz p¥ekonané
metody uvedené na str. 187 - 188.

Celkové se dé_ o knize ¥fci, %e se jednd o rozdé&lenou
"federaci" tuhé dynamiky a kmiténi. Z mensich p¥ipominek je&té
uvddim, ¥e by dnes uZ drobnd kapitola o rézu m&la obsahovat

odstavec o Hertzové teorii.
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Misty neni vyklad dosti korektni, napf.:
Na str. 105 se linearizuje rovnice kyvadla, chybf zminka o
pfesnosti linearizace,o mezi pouZitelnosti.
vV ptikladu 9,1 na str. 247 by se sluSelo ptipomenout, Ze Jk je
totoné s poldrnim kvadratickym momentem prdfezu jen u vélco-
vého prutu, u jinyeh pridfezl to neplatf.
V ptikladu 9,2 na str. 248 se zanedb4dvd hmotnost nosniku. Chy-
bi vyjadfeni, kdy a s jakou pFibliZnou chybou vysledku to 1lze
provést.
V pitikladu 9,3 na str. 249 by bylo dobré popsat kvalitativni
vliv na vypoditanou vlastnf frekvenci, zpUsobeny zanedbanou
hmotnost{ lomené péky.
Na str. 3136 se tvrdf, e "... obdrZime eliptické integrdly,
jejich? ¥eSeni je obt{Zné" - dnes u? sotva, postadi prostd nu-
merickd integrace.

Vétéina.pfikladﬁ je prost& prebfrdna ze starych publikaci
a skript. :
Nepetlivé& je sestaven seznam literatury:
u polozky [B] chybf Gdaj, ?e jde o skriptum (vy8lo mimochodem
daleko roz&ffendjs{i vyddni v r. 1977),
[}2] Szabo: Einflihrung in die technische Mechanik - vySel &tes-
ky pteklad v SNTL v r. 1967. )

Za zdatilé partie povazuji oddily o gyroskopu a tést kap.
9 o kmitan{i.

Zdvérem musim konstatovat, Ze nelze jen autordm priéitat
nepf{1i% dsp&sné zvlddnuti rozsdhlé léatky. V TSR na vysokych
§koldch trvd jiz? desitky let nelogicky ptisné odd&lovéni "tu-
hé" mechaniky od nauky o pruZnosti, kterd byla prakticky redu-
kovdna na statické problémy. To vede mimo jiné k tomu, %e je
vskutku obti#né napsat dobrou knihu o dynamice (véetné elasto-
dynamiky). Smutné ovsem je, %e vzhledem k tomu, %e nds knizni
trh odborné literatury bude na delsf &as saturovédn (v r. 1986
a 87 vysel techn. privodce "Mechanika"), bude asi obtiZné pro-
sadit se dal3fi knihou o dynamice. Skoda, %e autofi své piile-
yitosti médlo vyuzili.

Doc. Ing. Rudolf Brepta, DrSc.
G1 TsAv
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PLANOVANE AKCE IFToMM

June 1990

NATIONAL SYMPOSIUM ON MECHANISMS

Tampere, Finland. Further information from Prof. Dr. T. Leino-
nen, Universityof Oulu, Dept. of Mechanical Engineering,
Linnanmaa, 90570, Finland

September 1990

3RD INTERNATIONAL CONFERENCE ON ROTOR DYNAMICS

Lyon, France. Organised by IFToMM Technical Committee. Further
information from Prof.M. Lalanne, Lab. Structure Mech, INSA,
Bat 113, Ave Albert Einstein, Villeurbanne 69621, France.

September 1990

10TH IFToMM TECHNICAL COMMITTEE ROTOR DYNAMICS

Lyon, France. Organised by IFToMM Technical Committee. Furt-
her information from Prof. J. S. Rao, Indian Institute of
Technology, Delhi-110016, India.

September 1990

VITH NATIONAL CONFERENCE TRIBOTEHNICA “90

Cluj-Napoca. Organised by Prof. dr. doc. Dan Pavelescu, Presi-
dent of Romanian Commission on Tribology.

October 1990

XTH NATIONAL SYMPOSIUM ON INDUSTRAL ROBOTS

Bucarest, Romania. Organised by Merotehnica. Further infor-
mation from Prof. dr. doc. sc. Chr. Pelecudi and R. Bogdan,
Institutul Politehnic Bucuresti, Spl. Independentie 313,
77206 Bucuresti, Romania.

October 1990

INTERNATIONAL CAD/CIM CONGRESS

Running during SYSTEC "90 in Munich. Further information from
Dr. - Ing. G. Pieper, address as bellow.

November 1990

IVTH NATIONAL SYMPOSIUM ON COMPUTER AIDED DESIGN, PRASIC “90
Brasov, Romania. Further information from Prof. Dr. N. I. Ma-
nolescu, Institutul Politechnic Bucuresti, Spl. Independentei
Nr 313, Bucharest 77206, Romania.

Autumn 1990

VIBRATION MONITORING OF MACHINES

Further information from Dr. - Ing. G. Pieper, VDI-Gesel-
lschaft Entwicklung Konstruktion Vertrieb (VDI-EKV), Postfach
1139, D-4000 Dusseldorf 1, FRG. '

1990

PROFILE & HELIX CORRECTIONS

Organised by IFToMM Gearing Committee. Further information
from Dr. K. Stolzle, c/o ZG Consulting, Augustenstrasse 77,
D-8000 Munchen 2, Germany.
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February 1991

DYNAMIK und GETRIEBETECHNIK

TU Dresden, Further info. Sektion Grundlagen des Maschinenwe-
sens, Mommsenstr. 13, Dresden, DDR 8027.

25. August 1991

VIII WORLD CONGRESS ON THEORY OF MACHINES AND MECHANISMS
Prague. Further information from Dr. L. Plst, UT SAV, Dolej-
Skova 5, 182 00 Prague 8, Czechoslovakia.

Spring 1991

VEHICLE VIBRATIONS CAUSED BY GROUND, ROAD OR TRACK IRREGULA-
RITIES

Further information from Dr. - Ing. G. Pieper, address as above.

Autumn 1991

VEHICLE TRANSMISSIONS ) .

Further information from Dr. - Ing. G. Pieper, address as
above.

April 1991

MEETING OF THE CISM-IFToMM PROGRAMME ORGANIZING COMMITTEE
FOR RO.MAN.SY. '92

Further information from Prof. A, Morecki, Warsaw University
of Technology, 00-663 Warsaw, Al. Niepodleglosci 222, Poland.

June 1991

NATIONAL SYMPOSIUM ON ROBOTS AND MANIPULATORS

Helsinki, Finland. Further information from Prof. Dr. T. Lei-
nonen, University of Oulu, Dept. of Mechanical Engineering,
Linnanmaa, 90570 Oulu, Finland.

September 1991

SYMPOSIUM ON ROTOR DYNAMICS

Bei jing. Organised by Chinese Mechanical Engineering Society,
IFToMM. Further information from Prof. B. Wen Bang Chun, Dept.
of Mechanical Engineering, North East University of Technolo-
gy, Shenyang, Liaoning PRC, China.

October 1991
XITH NATIONAL SYMPOSIUM ON INDUSTRIAL ROBOTS
Bucharest. Organised by Merotehnica.

October 1991

INTERNATIONAL CONFERENCE ON MECHATRONICS

Beijing. Organised by Chinese Mechanical Engineering Society.
Further information from Chinese Mechanical Engineering Socie-
ty, Sanlihe, Beijing, China.

1991
THE LUBRICATION OF GEARS
Organised by IFToMM Gearing Committee. Information as above.

Spring 1992
MECHANISMS FOR SELF-EXCITING VIBRATION
Further information from Dr. - Ing. G. Pieper, address as above.
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September 1992

VITH NATIONAL SYMPOSIUM ON EXPERIMENTAL STRESS ANALYSIS
Craiova. Organised by the Romanian Commission on Tensometry.
Further information from Acad. Radu Voinea and Prof. Dr. Doc.
sci. eng. Remus Mocanu.

October 1992

VTH NATIONAL SYMPOSIUM ON MECHANICAL TRANSMISSIONS & MECHANISMS
Timisoara-Resitza. Organised by the Territorial Circles TMM Ti-
misoara and Resitza. Further information from Prof. dr. eng.
Kovacs and Perju and Assoc. prof. dr. eng. St. Anghel.

October 1992

XII NATIONAL SYMPOSIUM ON INDUSTRIAL ROBOTS

Timisoara. Organised by Merotehnica. Further information from
Prof. Pelecudi and Bogdan. Address as October 1990.

1992

THE STATE OF GEAR CALCULATION FOR SPUR AND HELICAL GEARS
Organised by IFToMM Gearing Committee. Further information from
Dr. K. Stolzle, address as above.

September 1992

ROM.AN.SY 792

Udine, Italy. Organised by CISM-IFToMM Committee for Robots
and Manipulators. Further information from Prof. G. Bianchi,
Piazza Garibaldi 18, 33-100 Udine, Italy.

June 1-5, 1993

VI INTERNATIONAL SYMPOSIUM ON LINKAGES AND COMPUTER AIDED
DESIGN METHODS SYROM “93

Bucharest. Organized by Prof. Manolescu and Prof. Duditza.

October 1993
XIII NATIONAL SYM°0STUM ON INDUSTRIAL ROBOTS
Bucharest, Further infe., from Prof. Pelecudi and Bogdan.

September 1993

VII NATIONAL CONFERENCE TRIBOTEHNICA 3
Bucharest. Further info. as Tribotehnica 90.
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IUTAM Symposium on Fluid Mechanics of Stirring and Mixing

Place:
Date:

Chairman:

San Diego, USA
August 20 - 24, 1990

Professor H. Aref Professor J.M. Ottino

Institute of Geophysics and 159 Goessmann Lab

Planetary Physics Department of Chemical Engineering
A-025, UCSD University of Massachusetts at Amherst
La Jolla, CA 92093, USA Ambherst, MA 01003, USA

IUTAM Symposium on Local Effects in Thin-Walled Structures

Place:

Date:

Chairmen:

Prague, CSSR

September 4 - 7, 1990

Professor V. Krupka

Institute of Applied Mechanics
Hroznova 53

CS-60300 Brno 3, CSSR

IUTAM Symposium on Nonlinear Hydrodynamic Stability and Transition

Place:
Date:

Chairman:

Valbonne, France
September 4 - 8, 1990
Professor G. Iooss

1.M.S.P., Université de Nice

Parc Valrose
F-06034 Nice, France

Fourth TUTAM Symposium on Creep in Structures

Place:
Date:

Chairman:

IUTAM Symposium on Constitutive Relations for Finite Deformation of Poly-

Krakéw, Poland
September 10 - 14, 1990

Professor M. Zyczkowski
Politechnica Krakowska
ul. Warszawska 24
31-155 Krakéw, Poland

crystalline Metals

Place:

Date:

Beijing, China

open

IUTAM Symposia 1991

Numerical Simulation of Nonisothermal Flow of Viscoelastic

Liquids

Place: Kerkrade, The Netherlands
Date: May 27 - 31, 1991
Mechanical Effects of Welding

Place: Lulea, Sweden

Date: June 10 - 14, 1991
INFORMACE

V souvislosti s bouflivymi zm&nami, jichZ jsme svédky
v8ude okolo nés, se v rémci €SAV ptipravuje volba novych
hlavnich vybord vé&deckych spolegnostfi. Vyzyvéme proto é&leny
Spole&nosti pro mechaniku, aby vyjéddrili své nézory jak na
dosavadn{ &innost Spole&nosti, tak i na slozeni nového hlav-
niho vyboru. Zaslané nédvrhy budou podkladem pro diskusi o
dals{f %innosti Spole&nosti a pro sestaveni kanadiddtky na
ptipravované volby nového hlavnfho vyboru. Seznam ¢lend sou-
%asného hlavniho vyboru byl uve¥ejnén v Bulletinu 2/86.

Predsednictvo Spoleénosti
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KRONIKA

K 65. narozenindm Ing. 0ld¥icha Kropdéde, CSc.

Dne 1. 3. 1925 se narodil
Ing. 0ld¥ich Kropéé, CSc., vy-
nikajic{ &eskoslovensky odbor-
nik v oblasti teoretické a ap-
likované mechaniky, jakoZ i nu-
merické a aplikované matematiky,
zaklddajici &len Cs. spole&nosti
pro mechaniku a Cs. kybernetické
spolednosti pfi €SAV a dlouholety
¢len Jednoty &s. matematikd a fy-
zika.

Rodigtém 0ldf¥icha Kropéde je
Brno, kde také maturoval, absol-
voval abiturientsky kurs na prl-
myslové skole strojni a vystudo-
val strojni inZenyrstvi na Vyso-
kém udeni{ technickém. Po skon-
geni zdkladni vojenské slufby v roce 1953 nastoupil jako za-
m&stnanec tehdej$fho Leteckého vyzkumného dstavu v Letnanech,
od roku 1954 Vyzkumného a zkuZebnfiho leteckého dstavu, v némz
plisob{ dodnes.

Odbornd a v&deckd ¢innost O0ldficha Kropédte byla u piile-
fitosti jeho &edesdtych narozenin podrobn& zhodnocena v Stro-
jnickem &asopise, 36, 1958, &. 6 jako tinnost vyznamné a uzné-
vané védecké osobnosti: v této &innosti pokratuje dosud s ne-
utuchajfcim eldnem. Bohat4 publika&ni Zen minulych let i sou-
gasnosti dovoluje 0ld¥ichu Kropdovi zédkonity p¥echod na syn-
tetické préce, v nich? shrnuje bohaté zkuSenosti zaZité pre-
devdim v leteckém vyzkumu a pfi spoluprédci s €SAV v oblasti
zdkladniho vyzkumu. Vyjmenujme alespon heslovit®& n&kolik ty-
pickych témat 2z posledni doby, kterd zpracoval v metodicky
ucelenych pojedndnich publikovanych pfevdZng ve Zpravodaji
vZL0 a Strojnickem &asopise, ale i v daldfich na8ich i zahra-
niénfich &asopisech a sbornicich:

- pravd&podobnostni papfry a jejich vyuzitf v experimentdlnim
vyzkumu,

_ klasifikace nestaciondrnich nédhodnych procesd a jednotny mo-
del nestaciondrnich a negaussovskych néhodnych procesd,

- tvorba stochastickych modell v mechanice, zejména téZ s vy-
uzitim podmin&nych charakteristik,

- omyly a nedostatky p¥i pouZfvén{ statistickych metod,

- stochastické modely m&feni a m&ricich chyb,

- stochastické modely zat&*ovacich procesd,

- jidentifikace a klasifikace nerovnost{ vozovek.
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Centrdlnf{ praci poslednich let je v¥ak 0Old¥ichova kniha "Né&ho-
dné jevy v mechanickych soustavdch (SNTL, Praha 1987)", kterd
je hlubokou a neocenitelnou studnici v&domosti pro inZenyry i
védecké pracovniky zamé&¥ené na analyzu a hodnoceni dynamické a
ndhodné povahy provoznich zati?enf mechanickych konstrukef.

Vedle publikadni &innosti jubilanta nelze opomenout i je-
ho bohatou popularizagni &innost, =zejména v rémci €SSM a
tsvis, af  jiz jsou to krat3fi vystoupenf na konferencich a
seminaffch nebo obsdhlej8f{ vyklady ve vyukovych kursech a
podnikovych &koldch préce. Ochotn& v8ak poskytuje i individu-
41ni konzultace, pfi nich? projevuje neobvyklou 8ifi znalostf
svého oboru.

Mimo svou odbornou &innost pracoval 0ld¥ich Fadu let jako
pfedseda bytového druzstva a v této funkci pomohl vyFfe$it by-
tovou situaci mnoha svym spolupracovpikﬁm.

Nechce se mi ani v&¥it, %e to bylo ji? p¥ed p&tatficeti
lety, kdy jsem se usadil v 0ldtichov® kancelé&fi, pFreSel jsem
tehdy do leteckého vyzkumu vyzbrojen teoreticky jen dimenzio-
n4dlni analyzou a &erstvymi zkuSenostmi ze statickych pevnost-
nich zkou¥ek leteckych konstrukcf. Oldf¥ich byl v té dobé jako
védecky aspirant v oblasti zjistovdni tepelnych nap&tf vyborné
ptipraven po matematické strdnce a vydatng& mi pomé&hal nahoru.
Spolu Jjsme v dalsich letech absolvovali postgradudlni studia
pldnovitych experimentl, automatizace a regulace. Byla to do-
ba, kdy v letectvi zatinaly prvé v4sn&jsi aplikace statistic-
kych a stochastickych metod, zejména v oblasti pldnovédnf ex-
perimentd.

Vzpominds nra Jjedno 0Oldfichovo elegantni FfeZeni obtiZného
problému z té:: oblasti: potFebovali jsme invertovat matici
¥4du 700 - po&ira® MINSK 22, ktery byl tehdy k dispozici, ne-
byl schopen tutc hu obecnd& vyfedit. 0ldfich navrhl postup
vypo&tu s vyuZzitisx ortogendlnich funkci relevantnich pro dany
problém, tim byla moXno pomérné rychle pfevést matici na dia-
gondln{ a problém inverze byl vytesen. Ze spole&nych v&tsich
akci bych cht&l taks pfipomenout névrh a stavbu poloautomatic-
kého statistického analyzdtoru a koreldtoru vyuzivajiciho me-
chanické integrdtory z véle&ného leteckého zam&fovale LOTFE.
Dal%i velkou a Usp&&nou akci bylo studium a realizace nédhodné
parametricky buzenych kmitavych soustav, impuls k tomuto stu-
diu byl dédn v rédmci FeSeni jednoduchych a spolehlivych zkuSeb-
nich zatfzen{ pro zkoudky na dnavu leteckych konstruké&nich
g4sti. Diky Oldfichové matematické erudici se podatilo analy-
sovat celou t¥fdu ndhodn& parametricky buzenych soustav v uza-
viené form&: vysledky tohoto studia byly ocen&ny 'i mezindrodné
sa¥azenim mezi hlavni referdty odpovidajici sekce 12. kongresu
IUTAM v srpnu 1968 ve Stanfordu, v Kalifornii. Vstup vojsk
VarSavské smlouvy do CSSR ném zabrdnil zd€astnit se spoledné
tohoto kongresu, po dramatickém no&nim pfechodu stétni hranice
fSSR do Rakouska a po n&kolika dnech gekdnf{ ve .Vidni padl los

3
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na mne jako pfedndsSejiciho.

S daldimi 1éty jsme si rozd&lili oblasti svych pracov-
nich z&jmG: 0ld¥ich se soustfedil doma i p¥i zahranié&nich vy-
stoupenich na dynamické problémy mechanickych konstrukci
se vstupnimi ndhodnymi procesy, mne zase zaujala problematika
spolehlivosti mechanickych konstrukci a jejiho experimentdl-
niho prdkazu. Zdstaly ndm v8ak naddle vzdjemné technické
diskuse a konzultace, nékdy temperamentni, ale vidy velmi
uzitedné, jakoz i vzdjemné oponentury kniZnich publikaci
poslednich let.

R4d p¥izndvdm - a jist® se mnou i Fada Oldfichovych 2z&kd
a spolupracovnik( souhlas{ - Ze toho bylo hodn&, &emu jsme se
u 0ld¥icha mohli pf¥fiudit jak v metodice vyzkumnych pracf, tak
v systematickém pFistupu ptfi sebevzd&ldvdni nebo v logické ar-
gumentaci oponentnich posouzen{.

Proto Ti, mily 0Oldo, pfejeme u p¥fleZitosti Tvych 65. na-
rozenin hodn& zdravi a duSevn{ sv&Zesti do mnoha dal&ich let
Tvého plodného %ivota a t&3ime se, Ze z Tvého pracovniho stolu
vzejde jest& Frada podnétnych d&l k uzitku i pougeni naSich
74k, védeckych aspirantl a v neposlednf fad& i néds samotnych,
Tvych dlouholetych pirétel.

Doc. Ing. Jan Drexler, CSc.




